Mechanika 11l — Kinematika

VYSLEDKY — MECHANIKA Ill - KINEMATIKA

Pracovni list (dale PL) 1

1. a) Teleso/hmotny bod stoji na misté v jisté vzdalenosti od pocatku — pozorovatele.
b) Hmotny bod se priblizuje k pozorovateli rovnomérnou rychlosti.
¢) Hmotny bod se priblizuje k pozorovateli rovnomernou rychlosti mensi nez v pripade b.
d) Hmotny bod se vzdaluje od pozorovatele rovnomérnou rychlosti.
e) Hmotny bod se zacne vzdalovat od pozorovatele po uplynuti jistého casového useku.

2.v=21,74m/s = 78,3 km/h.

3.s =2040m.

4.t = 147,4 min = 2,5 h.

PL 2

1.5y =28 km; sg = 92 km.

2.v1 =997 km/h; v, = 5,04 km/h. Chodci jsou rychli, moznad bézi...

PL3

1. Za 2,5 h po vypluti clunu B. s = 45 km.

2.t = 29,2 min od vyjezdu cyklisty, s, =9,73 km,sg = 10,27 km.

PL4

1.s =825m; a = 0,293 m/s?.

2.v=8m/s; s =55m.

3.t =36,4s;a=0,071m/s?.

4.t =3,95s; s, =40,65m; sg =9,35m.

PL 5

1. v = 171,6 m/s. Rychlost stiely ze vzduchovky...

2.t=0,699s;v =6,862m/s; =42 %.

3.h=1509m.

PL6
l.s =34,7m;t = 8,3 s.
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2.s =1350m.

3.vg =15,34m/s;t = 1,564 s; t; = 3,128 s.

PL7

l.w =1309rad/s;v = 157,1 m/s.

2.n=1500 min~1;v = 2 355 m/min.

3.v=40km/h =11,11m/s; w = 14,8 rad/s.

4.v =250m/s =900 km/h.

PL 8

l.a, = 0,43 m/s?.

2.t =11,8 min.

3.n=0,1396 st = 7,5 min.

PL9

1.9 =50,27 rad; t = 3,84 s.

2. wy = 8,587rad/s; w = 14,242 rad/s; € = 0,471 rad/s*;a = 263,6 m/s?.
3.a, =1,18m/s?*;a = 1,34m/s>.

4.¢ =12,42rad/s?;t = 6,912 s;i = 42,23 ot.

PL10

l.w=7999 x 1073 = 0,008 rad/s; v=0,4m/s; t; = 43,6 s; t, = 152,7 s.
2.n=6,905s5"1; ¢ =0,381rad/s?.

PL 11

1. v3;, = 26,07m/s.

2. bezvetii: t = 2 h 24 min; vitr v zadech: t = 1 h 56 min; protivitr: t = 3 h 10 min.
3.v3;, =10m/s; v3; =5,833m/s; v, = 7,917 m/s.

PL12

l.v31, = 2,5m/s; a = 41° od sméru plavby.

2. a = 17,06° od kolmice.

3. v3, = 1,483 m/s.
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PL13

1. v3; = 36,056 mm/min;t = 4,160 min.

2. v, =279m/s; B, = 42,9°.

PL 14

l.wy, =162km/h; wyy = —wy,.

2. Wy, = 147,4km/h; B = 23° od sméru rychlosti automobilu.
3.u=2029m/s; w; =160,2m/s; [, = 134,3°.

PL15

1. v3; = 146,5km/h.

2.v3, = 0,635m/s; v3; = 0,207m/s.

PL16

l.x =505m;v =11,95m/s; a, = 442m/s?; a, = 8,76 m/s>.
2.v4 = 60,58km/h.

PL18

1. v43, = 13,527 m/s; B = 8,94° od spojnice.

2.vg = 1m/s; pol lezi v Y priméru.

PL17

1.h=7339m; t,s = 1,223 s; t,c = 4,928 s.

2.R =27,52m.

PL19

1.18m/s.

2.v,; = 0,81m/s; v3; = 1,008 m/s; ac = 0,195 m/s? proti sméru otdcent.

3.vp = 45,695?; ac =1 094,16522; v obou pripadech sméruje Sikmo vpravo, pricinou je

relativni pohyb bodu P a rotujiciho ramene.
PL 20
I.n=4r=3;p=Lv=0=0;i=1.

2n=4r=3;p=Lv=0=0;i=1.



Mechanika 11l — Kinematika

3.n=6;r=6;p=1,v=0=0;i = 1. Kolo nepovazujte za samostatny dil, je soucasti
podvozkové nohy.

PL 21

I.n=51r=2;p=2;v=0;0 = 3;i = 1. PruZinu nepovazujte za samostatny dil,
predpokladdame nemoznost oddéleni obecné kinematické dvojice.

2n=13r=12;p=4v=0=0;i = 3.

PL 22

1.z, = 25; n, = 441,9 min™1; D, = 75 mm; D, = 129 mm.
2.v=23563km/h; z3 = 30; d, = 355 mm.

3. doprava; v = 31 m/min.

PL 23

l.iy, =2; i34 = 4,42; d, = 180 mm; z, = 84.

2.v = 48,4 m/min.

PL 24

l.iy¢ =76,616; iy, = 3,784; i3, = 4,284; i5 ¢ = 4,850, uvedena jedna z moznosti.
2.0y, = 3,05; i34 = 2,267; z, = 34;v = 105 km/h.
PL25

l.is4, =0,2.

2.ig4, =4 ny=35s""L

PL 26

l.vg = 1,167m/s; agz = 0,0667 m/s>.
2.v=46mm/s.

3.vp =12,5mm/s; h = 62,33 mm.

4.c, =4,547m/s; Vgmax = 7mM/s.

PL 27

1. Shodny smysl stoupdni; z, 3 = 156.

2. Pohyb z horni uvrate; sg = 136,5 mm od horni uvrate.

3. Napr. pri 4. = 1/5 je pomeér 2,06.



